Nastaveni linearniho motoru.
Pti stahovani vypiné spodni vacka. Je nastavena z vyroby. Nicméné je mozZné ji pienastavit, ale je
potieba uvolnit ptevodova kola pod zakladnou svorkovnice. Tuto akci nedoporuc¢ujeme provadét,
pokud to nebude nezbytné nutné a bez alesponi zakladniho sezndmeni s funkénosti motoru. Pivodni
nastaveni je pro polohu oka, ve spodni, nejnizsi poloze, s tim, Ze je mozné pripadn¢ nastavit
celkovou polohu motoru a vySroubovanim oka tahla.
Po pfipojeni napéjeciho napéti motor vysouva, nebo zasouva. Pokud nedéla nic, otocte polaritu
napéti. Motor dojede do jedné krajni polohy a vypne. Otocenim polarita se znovu rozbéhne, ale na
druhou stranu.
Pfi nastavovani zkuSebné¢ "na stole" , doporucujeme do oka tdhla zasunout néjaky robusné;jsi
Sroubovak. Je to ztoho diivodu, aby nedochéazelo pii vysuvu k otaceni oka. Tim by se celé nastaveni
rozhodilo. Pfi findlnim sestaveni jiz k otoeni oka nemuze dochézet.
Z vyroby je nastavena vacka horniho spinace (bliz§i k Vam) pro maximalni vysunuti a vypnuti.
Povolenim a pfenastavenim vacky do jiné polohy zajistite vypnuti v jiné pozadované poloze.
Nastaveni provadéjte peclive a s rozvahou, aby nenastala situace, kdy pievod vyjede az do mezni
polohy a motor neustéle pracuje. Tim by bylo mozné poskodit motor.
Doporucujeme nastavit polohu oka do polohy, kdy chceme motor vypnout a poté v této poloze
donastavime vacku proti spinaci. Pfesné nastaveni nékdy musime zopakovat. Doporucujeme
vypinani nékolikrat ptekontrolovat pfed samotnou montazi.
Pro experimentovani doporucujeme v napéjeni predfatit napiiklad autozarovku vétsiho vykonu
(napt. 21W, nebo50W), aby nemohlo dojit pfi chybném nastaveni k zmiflovanému pietizeni motoru.
Zarovka nam tento proud omezi. Samoziejmé neni mozné pozadovat plny vykon.
Proud plnné zatizeného motoru u provedeni MINI a 12V by nemél prekrocit 1,5A.
U provedeni 24V a 36V je to 1A. To se cca tyka 1 vetSiho provedeni.
Motor je mozné ovladat i dalkové. Tim je vyfesen i komfort piepindni polarity napajeciho napéti.

Motor je vybaven magnetickym kotouckem a ¢idlem (jazyCkovym relé). Toto ¢idlo vyprodukuje 48
impulsii na 1" vysuvu. Diky témto impulsiim je mozZné fidit motor i jinym zpiisobem.

Rychlost vysuvu je cca Smm/sec. Max. Vykon je v tahu i tlaku u provedeni MINI 150kg a u vétSiho
provedeni 300kg. Samoziejmé je lepsi pocitat s rezervou nevystavovat motor max. vykonu,
prodlouzite zatizeni jeho zivotnost.
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Délkové ovladani 433MHz. Verse 2 - 8 kandld. 12V relé OUT 230V/10A.

Napdjeni 12V 100mA Verse pro zménu Verse pro 4 a vice kanal - pfidény
otaceni DC motoru. relé C aD. KaZdé relé své tlatitko na
|_| i ovladaéi.

Pfi vypnuti napajeni
zUstane motor bez
napdjeni. Relé po
zapnuti napdjeni
zUstanou v klidové
poloze jako na

PFi poutiti spec. 4 kandlového
ovladace, dosah aZ 300m.

S béinym ovladacem 50 aZ 100m,
podle terénu.

Anténa

5 e 1 . obrazku.
(0]
& { O 5 o Switch © 000 Relé sepnuto po dobu dréni tladitka
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Tlacitko program. 2sec. + novy ovladac, 5sec. vymazani paméti
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¢ Napajeci napéti do zatéze
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Napéjeci napéti do zatéie

Zakladni vybava 1x ovlada¢, bez napajece. Moino dokoupit dalsi
ovladace i napajeci adaptér 12V 1,6A. Ovladacl mlze byt aZ 10.

Rozméry 75x55x25mm




